
SHARE 지능형로봇 혁신공유대학 사업단 강의계획서
교과목명

(국문) 지능형로봇의이해
(영문) Understanding Intelligent 
Robots

교과유형 □ 기초필수 □ 기초선택
■ 전공핵심 □ 전공심화

수강학기     2   학년    2   학기
교강사 수 □ 단독운영 ■옴니버스 (  7  명)
학점(시수) 2학점 (2-0-0)

공유교과목명
(국문) 지능형로봇의이해
(영문) Introduction to Intelligent 
Robotics

공유교과목코드 SHARE101
개설대학(학과)

담당교원  한양대(지능형로봇학과) 윤종완(jwyoon0@hanyang.ac.kr) 외 7명
교육방법 □ 옴니버스 □온라인(실시간/녹화) ■블랜디드(온라인/대면) □ IC-PBL
교육환경 □ 메타버스 ■ HY-Live ■ SHARE Lab

교과구분 ■ 초급
모듈

● 공통
○ 이공계
○ 비이공계

□ 중급
모듈

○ 공통
○ 로봇기구
○ 로봇전장
○ 로봇제어
○ 로봇지능
○ 로봇자동화

□
고
급
모
듈

○ 공통
○ HW시스템
○ 센서및엑츄에이터 ○ 머니퓰레이션○ 네비게이션○ AI시스템○ 로봇통신

표준교육과정
교과목 목표

1. 로봇에 대한 기본적인 개념과 종류를 학습
2. 로봇의 구성요소에 대해 학습

3. 인공지능에 대한 기본적인 지식을 학습
4. 환경적인 데이터 수집을 위한 센서에 대해 학습
5. 협동로봇의 개념과 인공지능과 연계 방안에 대해 학습

교과목 개요 
및

운영 계획 
요약

○ 로봇과 인공지능은 4차 산업혁명을 대표하는 키워드로 인간의 잠재력을
증대시키고 증폭시켜 생산성을 높이고 단순한 추론에서부터 인간과 유사한
인지 능력을 향해 발전하고 있다.

○ 지금까지의 로봇은 반복작업 위주의 단순한 작업을 위한 것이었으나, 현재는
다양한 환경과 변화되는 작업을 위한 로봇이 필요하게 되었다. 따라서 본
수업에서는 협동로봇, 서비스로봇 등 미래 AI로봇과 관련된 전반적인 내용을
다룬다.

○ 수업은 로봇/제어/인공지능/통신에 대한 부분으로 나누어져 유동적으로 운영될
수 있으며, 이러한 주제를 학습하여 학생들은 지능형 로봇에 대한 기초를 다질
수 있다.

선수과목 안내 해당 없음

mailto:jwyoon0@hanyang.ac.kr


주
차

표준교육과정 수업 목표 표준교육과정 수업 주제 담당학과
수업 내용 활동 사항 (실험/실습/IC-PBL)

1
Ÿ 교과목 내용에 대한 이해 Ÿ 교과목 구성 및 내용을 소개 SHARE101-1
Ÿ 교과목 소개

Ÿ 주차별 강의계획 안내
Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

2
Ÿ 4차 산업혁명과 지능형 로봇

Ÿ 미래 사회에서 지능형로봇에 대

해 학습
SHARE101-2

Ÿ 4차 산업혁명과 스마트 공장

Ÿ 스마트제조와 지능형 로봇
Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

3
Ÿ 인공지능 로봇 개요

Ÿ 로봇의 발전과정과 협동로봇에 대
해 학습 SHARE101-3

Ÿ 로봇의 역사와 발전과정

Ÿ 로보틱스 및 협동로봇 소개
Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

4
Ÿ 시스템 해석 및 제어

Ÿ 로봇을 이해하기 위한 시스템 제
어 학습 SHARE101-4

Ÿ 시스템의 정의

Ÿ 실제 시스템 분석 방법
Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

5
Ÿ 지능형로봇과 기구학 Ÿ 지능형로봇을 위한 기구학 학습 SHARE101-5
Ÿ 기구의 구성요소 및 작동 원리

Ÿ 동력전달 기구
Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

6
Ÿ 정/동역학 Ÿ 정역학과 동역학에 대해 학습 SHARE101-6
Ÿ 운동법칙의 이해

Ÿ 에너지에 대한 이해
Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

7 Ÿ 로봇 통신 Ÿ 통신 방법과 종류에 대해 학습 SHARE101-7
Ÿ 로봇 통신 방법 및 종류 Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

8 Ÿ 중간고사 Ÿ (오프라인) 중간고사 SHARE101-8
- -

9
Ÿ 센서 및 액츄에이터

Ÿ 센서의 동작 방법과 액츄에이터의 
동작에 대해 학습 SHARE101-9

Ÿ 센서의 종류와 동작 원리

Ÿ 액츄에이터의 종류와 동작 원리
Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

10
Ÿ 로봇 비전

Ÿ 지능형 로봇에 활용될 수 있는 
비전처리에 대해 학습 SHARE101-10

Ÿ 영상처리 개요

Ÿ 영상처리의 종류와 방법
Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

11
Ÿ 인공지능 개요

Ÿ 인공지능에 대한 전반적인 개요를 
학습 SHARE101-11

Ÿ 학습 절차에 대한 소개

Ÿ 인공지능 분석 방법과 종류에 대해 소개
Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

12
Ÿ 머신러닝 개요

Ÿ 머신러닝의 개념과 동작에 대해 
학습 SHARE101-12

Ÿ 머신러닝의 학습 절차

Ÿ 머신러닝의 종류와 원리
Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

13
Ÿ 딥러닝 개요

Ÿ 딥러닝에 대한 개요와 원리에 
대해 학습 SHARE101-13

Ÿ 딥러닝 개요

Ÿ 강화학습 개요
Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

14 Ÿ 로봇과 디자인-1 Ÿ 로봇과 디자인에 대해 학습 SHARE101-14
Ÿ 로봇과 우리 생활의 디자인에 대해 학습 Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

15
Ÿ 로봇과 디자인-2 Ÿ 로봇과 디자인에 대해 학습 SHARE101-15
Ÿ 로봇과 우리 생활의 디자인에 대해 학습 Ÿ 이론 강의진행(텔레프레즌스 적용 가능)

16 Ÿ 기말고사 Ÿ (오프라인) 기말고사 SHARE101-16
- -


